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1. ข้อมูลทัว่ไป 

M04 คอนโทรลเลอร์สาํหรับบรรจุหีบห่อ ออกแบบมาเป็นพิเศษสาํหรับ การบรรจุหีบห่อเด่ียว ง่ายต่อการใชง้าน ทาํงานได้

รวดเร็ว และแม่นยาํยิง่ข้ึนดว้ยอลักอริทึมใหม่ พอร์ต  USB  และพอร์ตการส่ือสารแบบอนุกรมสองพอร์ตของ M04 ทาํใหก้าร

เช่ือมต่อกบัระบบทาํไดง่้ายข้ึน ดงันั้นจึงใชก้นัอยา่งแพร่หลายในเคร่ืองบรรจุต่างๆ เช่น ขา้ว, อาหารสัตว,์ เมลด็พืช, และสารเคมี 

ฯลฯ 

1.1. คุณสมบัติและฟังก์ช่ัน 

 โหมดการทาํงาน: มีหรือไม่มีถงัวสัดุ 

 20 ขอ้มูลอินพุตและเอาตพ์ุต เปิด / ปิด (8 in และ 12 out) ซ่ึงสามารถกาํหนดไดโ้ดยผูใ้ช ้

 ฟังกช์ัน่การทดสอบ I / O เพ่ือใหเ้คร่ืองบรรจุปรับเปล่ียนไดง่้ายข้ึน 

 การควบคุมความเร็วในการป้อนอาหารสามทางอตัโนมติัและฟังกช์ัน่เสริม "fine filling inching" 

 สามารถเกบ็สูตรไวส้าํหรับความสามารถในการชัง่นํ้าหนกัท่ีแตกต่างกนัได ้20 สูตร 

 ส่งขอ้มูลขาเขา้และขาออกไดอ้ยา่งง่ายดายดว้ยพอร์ต USB 

 การแกไ้ขค่า Free fall 

 Multilevel ของตวักรองแบบดิจิตอล 

 การตั้งคา่เวลาการรวม 

 ฟังกช์ัน่ Bag-patting สาํหรับถุงบรรจุวสัดุท่ีเป็นผง 

 ฟังกช์ัน่การดึงกลบัศูนยอ์ตัโนมติั (Zero-Tracking) 

 การตั้งค่าวนัท่ีและเวลา 

 การตั้งค่ารหสัประจาํตวัสาํหรับผูใ้ชร้อง 

 พอร์ตการส่ือสารแบบอนุกรมสองพอร์ตเพ่ือเช่ือมต่อกบัเคร่ืองพิมพ,์ คอมพิวเตอร์, หรือจอแสดงผลท่ีสอง 
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1.2. รายละเอียดแผงด้านหน้าหัวอ่าน 

 

 ส่วนแสดงผล(Display AreaX: แสดงขอ้มูลการชัง่นํ้าหนกั, สถานะ และขอ้มูลสูตรบางอยา่ง 

 ปุ่มดิจิตอล(Digital Button): ป้อนขอ้มูล และเลือกพารามิเตอร์ 

ปุ่มฟังกช์ัน่(Function Button): 【 ZERO1 】ลา้งขอ้มูลการชัง่นํ้าหนกั 

【 ZERO2 】ตรวจสอบ และตั้งคา่พารามิเตอร์ตามปุ่มลดั  

【 M 】ตั้งค่าพารามิเตอร์ 

【 ESC 】ออกและกลบัไปท่ีเมนูหลกั 

【 ENTER 】ยนืยนัสถานะ 

1.3. รายละเอียดแผงด้านหลังหัวอ่าน 
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1.4. ข้อมูลจําเพาะ(Specification) 

1.4.1. ขอ้มูลจาํเพาะโดยรวม 

แหล่งจ่ายไฟฟ้า : AC 100V-240V 50Hz/60Hz±2% 

ตวักรองไฟฟ้า : ติดตั้งภายใน 

ช่วงอุณหภูมิใชง้าน : -10~40°C 

ความช้ืนสูงสุด : 90%R.H ไม่มีนํ้าคา้ง 

พลงังานไฟฟ้า : 15W 

ขนาด : 225 x 100 x 120 mm 

1.4.2. ขอ้มูลจาํเพาะส่วนอนาลอ็ก 

แหล่งจ่ายไฟสาํหรับโหลดเซลล ์: DC5V 125mA (MAX) 

ความตา้นทานอินพตุ : 10 MΩ 

ช่วงการปรับจุดศูนย:์ 

0.02 ~ 4mV (เม่ือตวัแปลงสัญญาณเป็น 1mV / V) 

0.02 ~ 8mV (เม่ือตวัแปลงสัญญาณเป็น 2mV / V) 

0.02 ~ 12mV (เม่ือตวัแปลงสัญญาณเป็น 3mV / V) 

ความไวอินพุตตํ่าสุด: 0.02uV / d 

ช่วงอินพุต : 0.2 ~ 15mV 

ชนิด A/D : Sigma - Delta 

อตัรา A/D : 120 คร้ัง/วนิาที, 240 คร้ัง/วนิาที, 480 คร้ัง/วนิาที, 960 คร้ัง/วนิาที, 

ความไม่เป็นเชิงเส้น(Non-Linear) : 0.01% F.S 

อตัราการเคล่ือน : 10 PPM/◦C 

ความถูกตอ้งสูงสุดของจอแสดงผล : 1 / 100,000 

1.4.3. ขอ้มูลจาํเพาะส่วนดิจิตอล 

จอแสดงผล : 5 inch TFT LCD Display (800*480) 

Negative Display：“—” 

Overload Display：“OFL” 

ตาํแหน่งทศนิยม： 5 options 
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2. การตดิตั้ง 

2.1. ท่ัวไป 

M04 packing controller ใชแ้หล่งจ่ายไฟ AC100V-240V 50Hz / 60Hz ± 2% พร้อมสายดินเพ่ือความปลอดภยัของ

คอนโทรลเลอร์ และอุปกรณ์อ่ืน ๆ ท่ีเช่ือมต่ออยู ่

สายเคเบิลเช่ือมต่อ M04 กบัโหลดเซลลไ์ม่ควรผกูกบัสายอ่ืน ๆ โดยเฉพาะสายไฟและตอ้งใชส้ายป้องกนั(shielded 

cables ) เพราะสัญญาณจากโหลดเซลลเ์ป็นสัญญาณอนาลอ็กแรงดนัตํ่า 

หมายเหตุ : อยา่เช่ือมต่อสายดินของตวัควบคุมโดยตรงกบั GND ของอุปกรณ์อ่ืน ๆ 

การติดตั้ง M04 ลงในกล่องควบคุมโปรดดูบทสุดทา้ยของคู่มือฉบบัน้ีก่อนและจดัใหมี้รูติดตั้งท่ีเหมาะสมตามตาํแหน่ง

ของรูสกรูท่ีกล่องตวัเคร่ืองใหถ้อดแผน่ยดึทั้งสองดา้นของ M04 และใส่ในกล่องท่ียดึติดกบัแผน่ยดึและลอ็คดว้ยสกรู 

 

2.2. การเช่ือมต่อโหลดเซลล์ 

โปรดดูภาพดา้นล่างเพ่ือเช่ือมต่อเซลลโ์หลดกบั M04 controller 

เม่ือคุณเลือกเซลลโ์หลดแบบมีสายหกสายคุณตอ้งเช่ือมต่อ SN + กบั EX + และเช่ือม SN- ดว้ย EX- 

โปรดเกบ็สายของโหลดเซลลไ์วใ้หห่้างจากสายอ่ืน ๆ 

 
EX+: Excitation+ EX-: Excitation- SN+: Sense+ SN-: Sense- SIG+: Signal+ SIG-: Signal-  
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2.3. การเช่ือมต่อ I/O 

M04 Controller ใชเ้ทคโนโลย ีoptoelectronic isolation เพ่ือถ่ายโอนขอ้มูล ON / OFF จาํเป็นตอ้งใชแ้หล่งจ่ายไฟ 24V DC 

ท่ีใหม้าจากภายนอกผา่นทาง 24V + และ 24V- สัญญาณอินพตุ I / O มีผลกระทบในระดบัตํ่า เอาทพ์ทุเป็นเอาตพ์ตุแบบ open-

collector กระแสไฟฟ้าสามารถเขา้ไดถึ้ง 500mA 

 
ภาพ : Input Schematics (ใช ้IN1,IN3,IN5,IN7 เป็นตน้) 

 
ภาพ : Output Schematics (ใช ้OU1, OUT9 เป็นตน้) 

ผูใ้ชส้ามารถกาํหนดสัญญาณ I/O ได ้(ดูในหวัขอ้ 4.6) 
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2.4. การเช่ือมต่อแหล่งจ่ายไฟ 

M04 packing controller ใชแ้หล่งจ่ายไฟ AC100V-240V 50Hz / 60Hz ± 2% พร้อมสายดิน การเช่ือมต่อท่ีถูกตอ้งแสดง

ดา้นล่าง 

 
ตวัเช่ือมต่อแหล่งจ่ายไฟ : สาย L-Live สาย G-Ground สาย N-Null 

2.5. การเช่ือมต่อพอร์ตอนุกรม (Ser ial Por t) 

M04 สามารถรองรับพอร์ตอนุกรมไดส้องพอร์ต ดงัภาพดา้นล่าง พอร์ตหน่ึง(Serial Port1) สาํหรับ RS485 อีกพอร์ตหน่ึง

(Serial Port2) สาํหรับอุปกรณ์เสริม ท่ีเป็น RS232 หรือ RS485 พอร์ตอนุกรมรองรับโหมด MODBUS, โหมด rEAd, โหมด Cont 

และการพิมพ ์

 
 

 
การเช่ือมต่อระหวา่ง M04 และคอมพิวเตอร์โฮสต ์(RS-232)  
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การเช่ือมต่อระหวา่ง M04 และคอมพิวเตอร์โฮสต ์(RS-485) 

3. สิทธ์ิผู้ใช้ 

M04 ใหสิ้ทธ์ิท่ีแตกต่างกนัสาํหรับ ผูป้ฏิบติังาน(Operator), ช่างเทคนิค(Technician) และผูดู้แลระบบ(System 

administrator) เพ่ือหลีกเล่ียงการทาํงานผดิพลาด ผูดู้แลระบบมีสิทธิดาํเนินการทั้งหมด การอนุญาตใหผู้ใ้ชง้าน และช่างเทคนิค

ไดรั้บอนุญาตอยา่ง จาํกดั ดงัน้ี: 

ระดบัสิทธ์ิ การจาํกดัสิทธ์ิ 

ผูป้ฏิบติังาน 

ไม่อนุญาตใหต้ั้งค่าพารามิเตอร์การปรับเทียบ หรือทาํการปรับเทียบ (Calibration) 
ไม่อนุญาตใหแ้กไ้ขพารามิเตอร์การทาํงาน 
ไม่อนุญาตใหก้าํหนด I / O 
ไม่อนุญาตใหล้บหรือลา้งขอ้มูลค่าสะสม 
อนุญาตใหเ้ขา้สู่ระบบเวอร์ชนัตรวจสอบขอ้มูลระบบ 

ช่างเทคนิค 
ไม่อนุญาตใหแ้กไ้ขพารามิเตอร์โครงสร้างเคร่ืองชัง่ในพารามิเตอร์การทาํงาน 
ไม่อนุญาตใหก้าํหนดทางลดั 

 

 ผูป้ฏิบติังานเขา้สู่ระบบเม่ือ เปิดเคร่ือง 

 ขอ้มูลการเขา้สู่ระบบสามารถเปล่ียนไดโ้ดยกดปุ่มศูนย(์Zero) รหสัผา่นเร่ิมตน้คือ 000000 

 การตั้งรหสัผา่นของ ผูดู้แล อยูใ่น การจดัการผูใ้ชง้าน ของ ขอ้มูลระบบ(ststem information) 
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4. เมนู 

การตรวจสอบและแกไ้ขพารามิเตอร์ผา่นรายการเมนู 

 
ดงัรูปดา้นบน ดา้นซา้ยเป็นรายการเมนู ดา้นขวาเป็นคาํอธิบายโดยยอ่และขอ้มูลพารามิเตอร์ สามารถจดัการเมนูโดยใชปุ่้ม 

 [ ▲] & [ ▼] : เพ่ือเล่ือนตวัเลือกพารามิเตอร์ 

 [ENTER] : เพ่ือเลือก และตั้งค่าขอ้มูลพารามิเตอร์ 

 [ESC] : เพ่ือออก และกลบัไปยงัเมนูหลกั 

เมนู รายการพารามเิตอร์ รายละเอียด 

พารามิเตอร์
สูตร 

(Recipe 
parameter) 

การรอผล ตั้งค่าการรอผล 
เวลารอผล ตั้งค่าเวลารอผล 
ขอบเขต สูง/ตํ่า การตั้งค่าขอบเขตนํ้าหนกั สูง/ตํ่า และตั้งค่าพารามิเตอร์ way 
Free fall correction การตั้งค่า Free fall correction และการตั้งค่าพารามิเตอร์อ่ืนๆ 
Fine flow inching การตั้งค่าโหมด Fine flow inching 
Under-compensati on การตั้งค่าพารามิเตอร์ Compensation filling 
พารามิเตอร์ Pat เวลา Pat และวธีิการตั้งค่า 
พารามิเตอร์ อ่ืนๆ การตั้งค่า Single hopper combination Nos 

พารามิเตอร์ 
การทาํงาน 
(Working 
parameter) 

พารามิเตอร์พ้ืนฐาน การตั้งค่าพารามิเตอร์พ้ืนฐาน 
พารามิเตอร์ขั้นสูง การตั้งค่าพารามิเตอร์กระบวนการทาํงาน 
พารามิเตอร์การเขา้รหสั การตั้งค่าพารามิเตอร์การเขา้รหสั 
โครงสร้างของเคร่ืองชัง่ การตั้งค่าพารามิเตอร์เคร่ืองชัง่(เฉพาะผูดู้แลเท่านั้น) 

การปรับเทียบ พารามิเตอร์การชัง่นํ้ าหนกั การตั้งค่า หน่วย, ตาํแหน่งทศนิยม, ช่วงการวดั 
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(Calibration) การปรับเทียบจุดศูนย ์ การปรับเทียบจุดศูนย ์
การปรับเทียบนํ้าหนกั การปรับเทียบค่านํ้าหนกั 

ภาพรวม 
(Total) 

ภาพรวมการตั้งค่า ตรวจสอบ, ลบ, การพิมพ,์ ขอ้มูลสูตร 

โมดูล I/O 
(I/O Module) 

กาํหนดเอาตพ์ตุ กาํหนดพอร์ตเอาตพ์ุต 
กาํหนดอินพุต กาํหนดพอร์ตอินพตุ 
ทดสอบ IO ทดสอบการเช่ือมต่อพอร์ต 

พารามิเตอร์ 
พอร์ตอนุกรม 
(Serial port 
parameter) 

RS485 การตั้งค่าพารามิเตอร์ พอร์ตอนุกรม1 (RS485) 

อุปกรณ์เสริม RS232/RS485 
การตั้งค่าพารามิเตอร์ พอร์ตอนุกรม2 (RS232/RS485) 
โหมดการเช่ือมต่ออา้งอิงตามหวัขอ้ 2.5 

อุปกรณ์เสริม พอร์ตอนุกรม การตั้งค่าพอร์ตอนุกรม3(อุปกรณ์เสริม) แต่ยงัไม่เปิดใชง้าน 
พารามิเตอร์การพิมพ ์ การตั้งค่าพารามิเตอร์การพิมพ ์

ขอ้มูลระบบ 
(System info.) 

การจดัการผูใ้ชง้าน 
การจดัการ ช่ือผูใ้ช(้User) และรหสัผา่น(password)  ของ
ผูใ้ชง้าน 

การจดัการรหสัผา่น 
การจดัการรหสัผา่น ของทุกพารามิเตอร์(เม่ือตั้งค่า Password 
การปรับเทียบเป็น ON) 

กูคื้น/สาํรอง ขอ้มูล 
การกูคื้นทุกๆพารามิเตอร์จากค่าเร่ิมตน้จากโรงงาน และ
ขอ้มูลท่ีสาํรองไว ้

ขอ้มูลอินพตุ USB 
นาํเขา้ขอ้มูล พารามิเตอร์การทาํงาน, พารามิเตอร์สูตร, 
พารามิเตอร์การปรับเทียบ, และพารามิเตอร์อ่ืนๆ 

ขอ้มูลเอาตพ์ุต USB 
นาํออกขอ้มูล พารามิเตอร์การทาํงาน, พารามิเตอร์สูตร, 
พารามิเตอร์การปรับเทียบ, และพารามิเตอร์อ่ืนๆ จากหวัอ่าน 

ตั้งค่าคียล์ดั ตั้งค่าการทาํงานของปุ่มทางลดั 
เวอร์ชัน่ของระบบ ตรวจสอบเวอร์ชัน่ของซอฟแวร์ และตั้งเวลาของระบบ 
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4.1. ข้อมูลระบบ(System information) 

ช่างเทคนิค และผูดู้แลระบบสามารถแกไ้ข การจดัการผูใ้ช,้ การจดัการรหสัผา่น, การกูคื้น / สาํรองขอ้มูล, ตั้งค่าทางลดัและ

ตรวจสอบเวอร์ชนัของขอ้มูลระบบ สามารถจดัการพารามิเตอร์ไดโ้ดยใชปุ่้ม 

 [ ◄] & [ ►] : เพ่ือเปล่ียนตวัเลือกของการทาํงาน 

 [ ▲] & [ ▼] : เพ่ือเลือกรายการขอ้มูล 

 [ENTER] : เพ่ือแกไ้ขขอ้มูลพารามิเตอร์ 

 [ESC] : เพ่ือออก 

พารามเิตอร์
ข้อมูลระบบ 

รายการข้อมูล รายละเอียด 

การจดัการผูใ้ช ้
(User 

administration) 

1. ผูใ้ชเ้ขา้สู่ระบบ ID ผูใ้ช(้ไม่อนุญาตใหแ้กไ้ข) 
2. ตั้งค่าการอนุญาต ตวัเลือก : ช่างเทคนิค(Technician) และ ผูป้ฏิบติังาน(Operator) 
3. เปิด/ปิด รหสัผา่น ตวัเลือก : เปิด และ ปิด (ไม่ตอ้งป้อนรหสัผา่นเม่ือตั้งเป็น ปิด) 
4. แกไ้ขรหสัผา่น ตั้งค่า และ แกไ้ข รหสัผา่น (เม่ือแกไ้ขตอ้งป้อนรหสัผา่นเก่าก่อน) 

การจดัการ
รหสัผา่น 

(Password 
administration) 

รหสัผา่นพารามิเตอร์สูตร 
ตวัเลือก : เปิด และ ปิด  
ผูใ้ชไ้ม่ตอ้งป้อนรหสัผา่นเม่ือแกไ้ขพารามิเตอร์ 
[ZERO2] สามารถแกไ้ขพารามิเตอร์รหสัผา่น 
รหสัผา่นเร่ิมตน้คือ 000000 

รหสัผา่นพารามิเตอร์การทาํงาน 
รหสัผา่นการปรับเทียบ 
รหสัผา่นโมดูล I/O 
รหสัผา่นขอ้มูลระบบ 

กูคื้น/สาํรอง 
ขอ้มูล 

(Recover/back 
up) 

1.ค่าเร่ิมตน้พารามิเตอร์ทั้งหมด กด [ENTER] พารามิเตอร์ทั้งหมดจะเป็นค่าเร่ิมตน้ 
2.ค่าเร่ิมตน้พารามิเตอร์การ
ปรับเทียบ 

กด [ENTER] พารามิเตอร์การปรับเทียบจะเป็นค่าเร่ิมตน้ 

3.ค่าเร่ิมตน้พารามิเตอร์พ้ืนฐาน กด [ENTER] พารามิเตอร์พ้ืนฐานจะเป็นค่าเร่ิมตน้ 
4.ค่าเร่ิมตน้พารามิเตอร์สูตร กด [ENTER] พารามิเตอร์สูตรจะเป็นค่าเร่ิมตน้ 
5.ค่าเร่ิมตน้การกาํหนดโมดูล I/O กด [ENTER] การกาํหนดโมดูล I/O จะเป็นค่าเร่ิมตน้ 
6.ค่าเร่ิมตน้พารามิเตอร์ขั้นสูง กด [ENTER] พารามิเตอร์ขั้นสูงจะเป็นค่าเร่ิมตน้ 
7.ค่าเร่ิมตน้การกาํหนดทางลดั กด [ENTER] การกาํหนดทางลดัจะเป็นค่าเร่ิมตน้ 
8.สาํรองพารามิเตอร์ กด [ENTER] จะสาํรองพารามิเตอร์ปัจจุบนั 
9.กูคื้นพารามิเตอร์ กด [ENTER] จะกูคื้นพารามิเตอร์จากขอ้มูลท่ีสาํรองไว ้

ขอ้มูลอินพตุ 
USB 

(USB data 
input) 

1.พารามิเตอร์ทั้งหมด นาํเขา้พารามิเตอร์ทั้งหมดจาก USB 
2.พารามิเตอร์การทาํงาน นาํเขา้พารามิเตอร์การทาํงานจาก USB 
3.พารามิเตอร์สูตร นาํเขา้พารามิเตอร์สูตรจาก USB 
4.พารามิเตอร์การปรับเทียบ นาํเขา้พารามิเตอร์การปรับเทียบจาก USB 
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5.พารามิเตอร์ I/O นาํเขา้พารามิเตอร์ I/O จาก USB 
6.พารามิเตอร์พอร์ตอนุกรม นาํเขา้พารามิเตอร์พอร์ตอนุกรมจาก USB 

ขอ้มูลเอาตพ์ุต 
USB 

(USB data 
output) 

1.พารามิเตอร์ทั้งหมด นาํออกพารามิเตอร์ทั้งหมดไปยงั USB 
2.พารามิเตอร์การทาํงาน นาํออกพารามิเตอร์การทาํงานไปยงั USB 
3.พารามิเตอร์สูตร นาํออกพารามิเตอร์สูตรไปยงั USB 
4.พารามิเตอร์การปรับเทียบ นาํออกพารามิเตอร์การปรับเทียบไปยงั USB 
5.พารามิเตอร์ I/O นาํออกพารามิเตอร์ I/O ไปยงั USB 
6.พารามิเตอร์พอร์ตอนุกรม นาํออกพารามิเตอร์พอร์ตอนุกรมไปยงั USB 

ตั้งค่าคียล์ดั 
(Shortcut 
setting) 

1.ปุ่มเลข-1 ค่าเร่ิมตน้เป็นพารามิเตอร์สูตร 

กด [ENTER] เพ่ือกาํหนดทางลดั 
กด[ ◄] & [ ►] เพ่ือเปล่ียน 

2.ปุ่มเลข-2 
ค่าเร่ิมตน้เป็นพารามิเตอร์การ
ทาํงาน 

3.ปุ่มเลข-3 ค่าเร่ิมตน้เป็นการปรับเทียบ 
4.ปุ่มเลข-4 ค่าเร่ิมตน้เป็น batch 
5.ปุ่มเลข-5 ค่าเร่ิมตน้เป็นภาพรวม 
6.ปุ่มเลข-6 ค่าเร่ิมตน้เป็นโมดูล I/O 

7.ปุ่มเลข-7 
ค่าเร่ิมตน้เป็นพารามิเตอร์พอร์ต
อนุกรม 

8.ปุ่มเลข-8 ค่าเร่ิมตน้เป็นเขา้ระบบผูใ้ช ้
9.ปุ่มเลข-9 ค่าเร่ิมตน้เป็นขอ้มูลระบบ 
10.ปุ่มเลข-10 ค่าเร่ิมตน้เป็น ID สูตร 
11.ปุ่มเลข-11 ค่าเร่ิมตน้เป็นขอ้มูลสินคา้ 
12.ปุ่มเลข-12 ค่าเร่ิมตน้ วา่ง 
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4.2. การปรับเทียบ (Calibration) 

การปรับเทียบควรทาํเม่ือมีการใชห้วัอ่าน M04 เป็นคร้ังแรก หรือเม่ือการปรับเทียบท่ีกาํหนดไวไ้ม่สามารถตอบสนองความ

ตอ้งการของผูใ้ช ้เน่ืองจากเปล่ียนส่วนใดส่วนหน่ึงของระบบการชัง่นํ้ าหนกั  

หากตอ้งการเขา้สู่พารามิเตอร์การปรับเทียบจะตอ้งป้อนรหสัผา่นท่ีถูกตอ้งเน่ืองจาก พารามิเตอร์น้ีไดรั้บการป้องกนัดว้ย

รหสัผา่นตามมาตรฐานสากล รหสัผา่นการปรับเทียบสามารถตั้งค่าไดใ้นเมนู การจดัการรหสัผา่น ของ ขอ้มูลระบบ 

พารามเิตอร์
การปรับเทียบ 

รายการข้อมูล รายละเอียด 

พารามิเตอร์การ
ชัง่นํ้ าหนกั 
(Weighing 
parameter) 

1.หน่วย มี 4 รูปแบบ : g/kg/t/lb, ค่าเร่ิมตน้ : kg 
2.ทศนิยม มี 5 รูปแบบ : 0 – 0.0000, ค่าเร่ิมตน้ : 0.000 
3.ความไวโหลดเซลล ์ มี 3 รูปแบบ : 1 – 3 mV/V, ค่าเร่ิมตน้ : 2 mV/V 
4.ค่าอ่านละเอียด มี 6 รูปแบบ : 1/2/5/10/20/50, ค่าเร่ิมตน้ : 1 
5.พิกดัสูงสุด ตอ้ง ≤  คา่อา่นละเอียด x 100000, ค่าเร่ิมตน้ : 10.000 

ปรับเทียบจุด
ศูนย ์
(Zero 

Calibration) 

แสดงค่านํ้าหนกั แสดงค่านํ้าหนกัท่ีอ่านได ้
เคลียชุดรับนํ้าหนกัใหว้า่งเปล่า 
กด [ENTER] เพ่ือตั้งค่าจุดศูนย ์

แสดงค่าแรงดนัไฟฟ้า 
แสดงแรงดนัไฟฟ้าเอาตพ์ุตจาก
โหลดเซลล ์

ปรับเทียบ
นํ้าหนกั 
(Weight 

Calibration) 

แสดงค่านํ้าหนกั แสดงค่านํ้าหนกัท่ีอ่านได ้
วางตุม้นํ้ าหนกัมาตรฐานบนชุดรับ
นํ้าหนกั กด [ENTER] ป้อนค่า
นํ้าหนกัของตุม้มาตรฐาน แลว้กด 
[ENTER] 

แสดงค่าแรงดนัไฟฟ้าท่ีสัมพนัธ์
กบันํ้าหนกั 

แสดงแรงดนัไฟฟ้าเอาตพ์ุตจาก
โหลดเซลล ์

 

4.3. พารามิเตอร์การทํางาน (Working Parameter ) 

พารามเิตอร์
การทํางาน 

รายการข้อมูล รายละเอียด 

พารามิเตอร์
พ้ืนฐาน 
(Basic 

parameter) 

1.ตั้งจุดศูนยเ์ม่ือเปิดเคร่ือง 
(Power-up Zero) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด, ถา้ตั้งเป็น On หวัอ่านจะตั้งจุดศูนยอ์ตัโนมติัเม่ือเปิด
เคร่ือง, ค่าเร่ิมตน้ : ปิด  

2.ช่วงจุดศูนย(์Zero range) ตวัเลือก : 1 – 99(เปอร์เซ็นต)์, ค่าเร่ิมตน้ : 50 
3.ช่วงความเสถียร(Stable range) ตวัเลือก : 0 – 99(d), หวัอ่านจะเสถียรเม่ืออยูใ่นช่วงน้ี, ค่าเร่ิมตน้ : 2 
4.ช่วงเวลาเสถียร(Stable timer) ตวัเลือก : 0.1 – 99.9, ค่าเร่ิมตน้ : 2.0 
5.ช่วงการดึงกบัศูนย ์ 
(Zero track range) 

ตวัเลือก : 0 – 9(d), หวัอ่านจะดึงกลบัจุดศูนยอ์ตัโนมติัเม่ืออยูใ่นช่วง 
และฟังกช์ัน่น้ีจะไม่ทาํงานเม่ือตั้งค่าเป็น 0, ค่าเร่ิมตน้ : 0 
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6.ช่วงเวลาดึงกลบัศูนย ์
(Zero track timer) 

ตวัเลือก : 0.1 – 99.9 
ค่าเร่ิมตน้ : 2.0 

7.ตวักรองดิจิตอล 
(Digital filter) 

ตวัเลือก : 0 –9, ตวักรอง A/D ดิจิตอลตั้งเป็น 0 คือไม่กรอง 9 คือการ
กรองสูงสุด, ค่าเร่ิมตน้ : 7 

8.เปิด/ปิดตวักรองขั้นสูง 
(Advanced ON/OFF) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด, จะดาํเนินการบนพ้ืนฐานของตวักรองดิจิตอล(ขอ้7.) 
ค่าเร่ิมตน้ : เปิด 

9.A/D sampling rate ตวัเลือก : 120/240/480/960 (คร้ัง/วนิาที)  

พารามิเตอร์ขั้น
สูง 

(Advanced 
parameter) 

1.ระยะตั้งศูนยอ์ตัโนมติั 
(Auto zero interval) 

ตวัเลือก : 0 – 99, ตั้งจุดศูนยห์ลงัจากครบตามจาํนวนคร้ังท่ีบรรจุ, จะไม่
ตั้งจุดศูนยส์าํหรับคร้ังแรก, ค่าเร่ิมตน้ : 0 

2.ตวักรองการเติม 
(Filling process filter) 

พารามิเตอร์ตวักรองการเติม 
ตวัเลือก : 0 – 9, ตั้งค่าเป็น 9 จะกรองแรงท่ีสุด, ค่าเร่ิมตน้ : 4 

3.ตวักรองการรอ 
(Waiting process filter) 

พารามิเตอร์ตวักรองการรอผล 
ตวัเลือก : 0 – 9, ตั้งค่าเป็น 9 จะกรองแรงท่ีสุด, ค่าเร่ิมตน้ : 5 

4.ตวักรองการปล่อย 
(Discharge process filter) 

พารามิเตอร์ตวักรองการปล่อย  
ตวัเลือก : 0 – 9, ตั้งค่าเป็น 9 จะกรองแรงท่ีสุด, ค่าเร่ิมตน้ : 3,  

5.เวลาเขา้สู่เสถียร 
(Running stable timeout) 

ตวัเลือก : 0 – 99.9(ต่อวนิาที) 
ค่าเร่ิมตน้ : 0.0  

6.โหมดการรอ 
(Waiting mode) 

ตวัเลือก : รอเสถียรภาพ(By Stable Status) : ค่อยๆปิดการป้อนและเขา้
สู่เสถียร 
หน่วงเวลารอ(By delay timer) : หลงัจากหน่วงเวลาจะค่อยๆ
ปิดการป้อนและเขา้สู่เสถียร 

ค่าเร่ิมตน้ : หน่วงเวลารอ(By delay timer) 

7.โหมดการปล่อย 
(Discharge mode) 

ตวัเลือก : ปล่อยโดยตรง(Immediately) : ตวัควบคุมจะปล่อยโดยตรง
หลงัจากค่าท่ีตั้งไว ้

ปล่อยตามคาํสั่ง(Wait Request) : ตวัควบคุมจะรอสัญญาณ
ใหป้ล่อย และจะปล่อยหลงัจากค่าท่ีตั้งไว ้

8.โหมดไม่มีถงัเติม 
(Without hopper filling mode) 

ตวัเลือก : นํ้าหนกัรวม(Gross)/นํ้าหนกัสุทธิ(Net), ลา้งการหกัค่าภาชนะ
แลว้เร่ิมบรรจุดว้ยนํ้าหนกัสุทธิ 
ค่าเร่ิมตน้ : นํ้าหนกัสุทธิ 

9.ปล่อยดว้ยตวัเองเพิ่มผลรวม 
(Manual discharge add to total) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด , ค่าจะถูกเพ่ิมใน ผลรวมเม่ือตั้งค่าเป็น เปิด 

10.คา้งค่านํ้าหนกัสุดทา้ย 
(Final weight holding) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด, แสดงค่านํ้าหนกัสุดทา้ยคา้งไวจ้นกวา่นํ้าหนกัจะลด
ตํ่ากวา่ศูนยจึ์งแสดงนํ้าหนกัปัจจุบนั 
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พารามิเตอร์การ
เขา้รหสั 
(Coding 

parameter) 

1.อุปกรณ์เขา้รหสั 
(Coding device) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด, การพิมพ ์
ค่าเร่ิมตน้ : ปิด 

2.หน่วงเวลาการเขา้รหสั 
(Coding start delay timer) 

ตวัเลือก : 0.0 – 99.9วนิาที, พิมพห์ลงัจากตดัถุงออก 
ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 

3.ระยะเวลาการเขา้รหสั 
(Coding duration timer) 

ตวัเลือก : 0.0 – 99.9วนิาที, ระยะเวลาการพิมพ ์
ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 

4.ยอมให ้เติม/ปล่อย ขณะ
เขา้รหสั(Allow fill/discharge 
when coding) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด, ไม่หยดุในขณะ เติม หรือปล่อยสินคา้ 
ค่าเร่ิมตน้ : ปิด 

โครงสร้างชุด
ชัง่นํ้ าหนกั 
(Weigher 
Structure) 

1.โครงสร้างชุดชัง่นํ้ าหนกั 
(Weigher Structure) 

ตวัเลือก : มีถงัชัง่นํ้าหนกั(with weighing hopper)/ไม่มีถงัชัง่นํ้ าหนกั
(without weighing hopper)/PLC Mode 

2.โหมดการทาํงาน 
(Working mode) 

ตวัเลือก : หวัเด่ียว(Single Scale)/หวัคู่หลกั(Dual Scale Master)/หวัคู่
รอง(Dual Scale Slave), ค่าเร่ิมตน้: หวัเด่ียว(Single Scale) 

3.โหมดการเติม 
(Filling mode) 

ตวัเลือก : เติมแบบเด่ียว(solo filling) 
-การไหลหยาบ(Coarse flow) 
-การไหลปานกลาง(Medium flow) 
-การไหลละเอียด(Fine flow) 

เติมแบบผสม(combination filling) 
-การไหลหยาบ/การไหลปานกลาง/การไหลละเอียด 
-การไหลปานกลาง/การไหลละเอียด 
-การไหลละเอียด 

ค่าเร่ิมตน้ : เติมแบบผสม(combination filling) 
4.โหมดหวัอ่านคู่ปล่อยถุง 
(Dual hopper unlock bag) 

เลือกโหมดการปล่อย 
ค่าเร่ิมตน้ : discharge at different time 

5.หน่วงเวลาเร่ิมลาํเรียง 
(Conveyor start delay time) 

ตวัเลือก : 0 – 99.9วนิาที, เวลาเร่ิมลาํเรียง 
ค่าเร่ิมตน้ : 0 

6.เวลาลาํเรียง 
(Conveyor running timer) 

ตวัเลือก : 0 – 99.9วนิาที, เวลาลาํเรียง 
ค่าเร่ิมตน้ : 0 

7.หน่วงเวลาเติมคร้ังต่อไป 
(Next filling delay timer) 

ตวัเลือก : 0 – 99.9วนิาที, หน่วงเวลาป้อนสินคา้คร้ังต่อไป 
ค่าเร่ิมตน้ : 0 
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4.4. พารามิเตอร์สูตร (Recipe parameter ) 

 
ในขณะท่ีตวัเลือกอยูท่ี่เมนู พารามิเตอร์สูตร (Recipe parameter) 

 กดปุ่ม [ 1 ] เพ่ือเขา้สู่การเลือกหมายเลขสูตรท่ีตอ้งการแกไ้ข 

 กดปุ่ม [EMTER] เพ่ือยนืยนัและเขา้สู่การตั้งค่า 

พารามเิตอร์
สูตร 

รายการข้อมูล รายละเอียด 

ค่าสูตร 
(Value) 

ตั้งพารามิเตอร์ค่านํ้าหนกั 
1.เป้าหมาย (Target) ตั้งค่านํ้าหนกัเป้าหมาย 

2.การไหลหยาบ (Coarse flow) 
เม่ือนํ้าหนกัปัจจุบนั ≥ คา่เปา้หมาย – คา่การไหลหยาบ 
แลว้ช่องเติมการไหลหยาบจะปิดลง 

3.การไหลปานกลาง 
(Medium flow) 

เม่ือนํ้าหนกัปัจจุบนั ≥ คา่เปา้หมาย – คา่การไหลปานกลาง 
แลว้ช่องเติมการไหลปานกลางจะปิดลง 

4.การไหลละเอียด (Free fall) 
เม่ือนํ้าหนกัปัจจุบนั ≥ คา่เปา้หมาย – คา่การไหลละเอียด 
แลว้ช่องเติมการไหลละเอียดจะปิดลง 

5.ค่าใกลศู้นย ์(Near zero band) 
เม่ือนํ้าหนกัปัจจุบนั ≤ คา่ใกลศ้นูย ์
แลว้จะเริÉมนบัการหน่วงเวลาการปลอ่ย 

ตั้งเวลา 
(Timer) 

ตั้งพารามิเตอร์หน่วงเวลาการป้อนสินคา้ 

1.หน่วงเวลาการเติม  
(Filling delay) 

ในโหมดมีถงั : เร่ิมป้อนสินคา้หลงัจากหน่วงเวลาการเติม 
ในโหมดไม่มีถงั : หลงัจากลอ๊คถุง หวัอ่านปิดการหกัค่าภาชนะ และ
แสดงนํ้าหนกัสุทธิ ในเกณฑค์วามมัน่คงหลงัจากหน่วงเวลาการเติม 

2.COMP. inhibit timer  (Co-F) 
การเติมอยา่งเร็ว(การไหลหยาบ) เปิดอยู ่เพ่ือหลีกเล่ียงแรงดนัภายใน 
COMP. ยบัยงัการจบัเวลา (Co-F) 

3.COMP. inhibit timer  (Me-F) 
การเติมปานกลาง(การไหลปานกลาง) เปิดอยู ่เพ่ือหลีกเล่ียงแรงดนั
ภายใน COMP. ยบัยงัการจบัเวลา (Me-F) 
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4.COMP. inhibit timer  (Fi-F) 
การเติมละเอียด(การไหลละเอียด) เปิดอยู ่เพ่ือหลีกเล่ียงแรงดนัภายใน 
COMP. ยบัยงัการจบัเวลา (Fi-F) 

5.จบัเวลาเตือน สูงกวา่/ตํ่ากวา่ 
(Over/Under alarm timer) 

เปิด : จบัเวลาเตือนจะแสดงผลเม่ีอค่า สูง หรือตํ่า เกินไป 

6.จบัเวลารอผล  
(Result waiting timer) 

ในโหมด : หน่วงเวลาการรอ(By delay timer), เม่ือปิดการไหลละเอียด 
จะเร่ิมนบัเวลารอผล และไปยงัสเตปถดัไป 

7.หน่วงเวลาปล่อย 
(Discharge delay timer) 

การหน่วงเวลาปล่อยจะเร่ิมนบัเม่ือ นํ้าหนกั≤ค่าช่วงจุดศูนย(์zero range) 
ถา้นบัเสร็จแลว้จะปิดการปล่อย 

8.หน่วงเวลาลอ๊คถุง 
(Bag locked delay timer) 

การหน่วงเวลาล๊อคถุงจะเร่ิมนบัเม่ือ ลอ๊คถุงเสร็จแลว้ 

9.หน่วงเวลาปล่อยถุง 
(Unlock bag pre-delay) 

ในโหมดมีถงัชัง่:เม่ือปล่อยเสร็จจะปล่อยถุงหลงัจากหน่วงเวลาปล่อยถุง 
ในโหมดไม่มีถงัชัง่ : เม่ือเคาะถุงเสร็จแลว้จะปล่อยถุงหลงัจากหน่วง
เวลาปล่อยถุง 

สูงกวา่/ตํ่ากวา่ 
(Over/Under) 

ตั้งพารามิเตอร์ช่วงการยอมรับ-การเตือน สูงกวา่/ตํ่ากวา่ 
1.เปิด/ปิด สูงกวา่/ตํ่ากวา่ 
(Over/Uner ON/OFF) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด 
เปิดการตรวจสอบ สูงกวา่/ตํ่ากวา่ เม่ือเป็น เปิด 

2.หยดุเม่ือ สูงกวา่/ตํ่ากวา่ 
(Over/Under pause) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด 
หวัอ่านจะหยดุเม่ือ สูงกวา่ หรือ ตํ่ากวา่ และกด [ENTER] จะเร่ิมใหม่ 

3.ขอบเขตบน (Over value) 
เม่ือ นํ้าหนกัปัจจุบนั≥ค่าเป้าหมาย+ค่าขอบเขตบน 
แสดงวา่อยูน่อกขอบเขตการยอมรับ(over tolerance) 

4.ขอบเขตล่าง (Under value) 
เม่ือ นํ้าหนกัปัจจุบนั≤ค่าเป้าหมาย-ค่าขอบเขตล่าง 
แสดงวา่อยูน่อกขอบเขตการยอมรับ(under tolerance) 

แกไ้ขค่าไหล
ละเอียด
อตัโนมติั 

(Auto free fall 
correction) 

ตั้งพารามิเตอร์การชดเชยการไหลละเอียด 
1.ตวัอยา่งอา้งอิง PCS 
(Reference samples PCS) 

ตวัเลือก : 0 – 99, หวัอ่านจะคาํนวณค่าเฉล่ียของเวลาเป็นค่าชดเชย, ถา้
ตั้งค่าเป็น 0 จะปิดการใชค้่าชดเชย, ค่าเร่ิมตน้ : 0 

2.ช่วงการแกไ้ข 
(Correction effective range) 

ตวัเลือก : 0 – 9.9(เปอร์เซ็นตข์องค่าเป้าหมาย), ถา้ค่าไหลละเอียด
มากกวา่เปอร์เซ็นตข์องค่าเป้าหมาย จะไม่คิดเป็นค่าเฉล่ีย, ค่าเร่ิมตน้ : 2 

3.เปอร์เซ็นตก์ารแกไ้ข 
(Correction percentage) 

ตวัเลือก : 25% / 50% / 75% / 100% 
ค่าเร่ิมตน้ : 50% 
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โหมดการไหล
ละเอียด 

(Fine flow 
mode) 

ตั้งพารามิเตอร์การเขยา่การไหลละเอียด 
1.เปิด/ปิด การเขยา่  
(Jog flow ON/OFF) 

ตวัเลือก : เปิด/ปิด 
ค่าเร่ิมตน้ : ปิด 

2.Flow-On timer 
ตวัเลือก : 0 – 99.9วนิาที, Flow-On timer ภายในรอบ เม่ือเอาตพ์ุตการ
ไหลละเอียด, ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 

3.Flow-Off timer 
ตวัเลือก : 0 – 99.9วนิาที, Flow-Off timer ภายในรอบ เม่ือเอาตพ์ตุการ
ไหลละเอียด, ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 

ค่าชดเชย
ขอบเขตล่าง 
(Under limit 

compensation) 

ตั้งพารามิเตอร์ค่าชดเชยขอบเขตล่าง 
1.ค่าชดเชยเวลา 
(Compensation on times) 

ตวัเลือก : 0 – 9, ปิดการชดเชยเม่ือตั้งเป็น 0, ค่าเร่ิมตน้ : 0 

2.Flow-On timer 
ตวัเลือก : 0 – 99.9วนิาที, Flow-On timer ภายในรอบ เม่ือเอาตพ์ุตการ
แกไ้ขการเติม, ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 

3.Flow-Off timer 
ตวัเลือก : 0 – 99.9วนิาที, Flow-Off timer ภายในรอบ เม่ือเอาตพ์ตุการ
แกไ้ขการเติม, ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 

พารามิเตอร์การ
เคาะ 

(Pat parameter) 

ตั้งพารามิเตอร์การเคาะ 
1.โหมดการเคาะ 
(Patting mode) 

ตวัเลือก : ปิด(Disable)/ขณะเติม(when filling)/หลงัเติม(after filling)/
หลงัรอผล(after waiting)/ตลอดเวลา(all time), ค่าเร่ิมตน้ : ปิด 

2.นํ้าหนกัเร่ิม 
(Start-Up weight) 

ตวัเลือก : 0 – เตน็พิกดั(Full Scale), เร่ิมเคาะเม่ือค่านํ้าหนกัเท่ากบั ค่า
นํ้าหนกัเร่ิม, ค่าเร่ิมตน้ : 0 

3.เวลาเคาะ(การเติม) 
(Patting times filling) 

ตวัเลือก : 0 – 99 
ค่าเร่ิมตน้ : 5 

4.เวลาเคาะ(การรอ) 
(Patting times waiting) 

ตวัเลือก : 0 – 99 
ค่าเร่ิมตน้ : 50 

5.หน่วงเวลาเร่ิมเคาะ 
(Patting start delay timer) 

ตวัเลือก : 0 – 99.9(วนิาที) 
ค่าเร่ิมตน้ : 0.1 

6.Patting ON timer 
ตวัเลือก : 0.0 – 99.9วนิาที, เวลาท่ีถูกตอ้งของการส่งเอาตพ์ุตการเคาะ
ในหน่ึงรอบ, ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 

7.Patting OFF timer 
ตวัเลือก : 0.0 – 99.9วนิาที, เวลาท่ีไม่ถูกตอ้งของการส่งเอาตพ์ุตการ
เคาะในหน่ึงรอบ, ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 

8.Extra ON timer 

สาํหรับโหมดไม่มีถงัชัง่เท่านั้น : 
ตวัเลือก : 0.0 – 99.9วนิาที, Extra ON timer จะถูกเพ่ิมเขา้ไปเม่ือการ
เคาะเสร็จแลว้, ค่าเร่ิมตน้ : 0.5 
หมายเหตุ : ตอ้งตั้งค่าหน่วงเวลาปล่อยถุงใหม้ากกวา่ Extra ON timer  

พารามิเตอร์
อ่ืนๆ 

1.เวลาการเติมแบบผสม 
(Filling combination times) 

ในโหมดมีถงัชัง่ : ปล่อยถุงหลงัจากการปล่อย 
ถา้เป็น 0 : ปล่อยโดยตรงหลงัจากการเติมไม่วา่จะหยบิถุงหรือไม่ 
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4.5. ตั้งค่าเช่ือมต่อการส่ือสาร (Communication  setting) 

M04 มีพอร์ตเช่ือมต่อการส่ือสารแบบอนุกรมสองพอร์ตและสามารถขยายพอร์ตอ่ืนไดเ้ป็นตวัเลือก 

พารามเิตอร์การ
เช่ือมต่อ 

รายการข้อมูล รายละเอียด 

การส่ือสาร 
(RS485, ตวัเลือก 
RS485 / RS232 
และพอร์ต
อนุกรม
ภายนอก) 

(Communication 
Port) 

1.ID การส่ือสาร 
(Communication ID) 

ตวัเลือก : 1 – 99, 
ค่าเร่ิมตน้ : 1 

2.โหมดการส่ือสาร 
(Communication mode) 

ตวัเลือก : MODBUS-RTU/Printing mode/Self-sending mode 
คา่เริÉมตน้ : MODBUS-RTU 

3. Baudrate 
ตวัเลือก : 9600/19200/38400/57600/115200, 
ค่าเร่ิมตน้ : 38400 

4.รูปแบบขอ้มูล (Data format) 
ตวัเลือก : 8-E-1/8-N-1/7-E-1/7-N-1 
ค่าเร่ิมตน้ : 8-E-1 

5.รูปแบบ Dword 
(Dword format) 

ตวัเลือก: Hi-Lo และ Lo-Hi, การส่ือสาร MODBUS,  
ค่าเร่ิมตน้: Hi-Lo 

พารามิเตอร์  
การพิมพ ์
(Printing 

Parameter) 

1.พิมพอ์ตัโนมติั ( Auto print) 
ตวัเลือก : เปิด/ปิด, การพิมพอ์ตัโนมติัเม่ือบรรจุเสร็จส้ิน, 
ค่าเร่ิมตน้ : ปิด 

2.รูปแบบการพิมพ ์
(Printing format) 

ตวัเลือก : 16/32/80 บรรทดั 
ค่าเร่ิมตน้ : 16 บรรทดั 

3.ภาษาการพิมพ ์ 
(Printing language) 

ตวัเลือก : English/Chinese 
ค่าเร่ิมตน้ : English 

4.เวน้บรรทดั (Printing line Nos) 
ตวัเลือก : 0  - 9, เวน้บรรทดัหลงัจากการพิมพ,์  
ค่าเร่ิมตน้ : 0 
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4.6. โมดูล I/O (I/O Module) 

M04 มี I/O 20 ช่อง แบ่งเป็น อินพตุ 8 ช่อง เอาตพ์ตุ 12 ช่อง, สามารถเช่ือมต่อกบั PLC ไดอ้ยา่งง่ายดาย 

ค่าเร่ิมตน้จากโรงงานจะกาํหนดช่อง I/O ไวด้งัน้ี : 

Output Input 

OUT1 เร่ิมทาํงาน (Running) IN1 เร่ิม (Start) 

OUT2 หยดุ (Stopped) IN2 หยดุฉกุเฉิน (Emergency stop) 

OUT3 การไหลหยาบ (Coarse flow) IN3 กลบัจุดศูนย ์(Reset zero) 
OUT4 การไหลปานกลาง (Medium flow) IN4 ปิดการเตือน (Clear alarm) 
OUT5 การไหลละเอียด (Fine flow) IN5 เปล่ียนสูตร (Change recipe) 
OUT6 การรอผล (Result waiting) IN6 ปิด/เปิด ถุง (Bag lock/unlock request) 
OUT7 สูงกวา่/ตํ่ากวา่ (Over/Under) IN7 ปล่อย (Manual discharge) 
OUT8 การเตือน (Alarm) IN8 Interlock input 
OUT9 ลอ๊คถุง (Bag lock)  
OUT10 เคาะถุง (Pat bag) 
OUT11 Batch complete 
OUT12 Interlock output 

 

4.6.1. การกาํหนดช่อง อินพตุ และ เอาตพ์ตุ 

ผูใ้ชส้ามารถกาํหนดช่อง เอาตพ์ุต และอินพุตตามดา้นล่าง 

 [ ◄] & [ ►] : เพ่ือเปล่ียนแถบ เอาตพ์ุต, อินพุต และ ทดสอบ I/O 

 [ ▲] & [ ▼] : เพ่ือเลือกรายการช่อง I/O 

 [ENTER] : เพ่ือเขา้สู่การกาํหนดพารามิเตอร์ 

 [ ◄] & [ ►] : เพ่ือเปล่ียนและคน้หาการกาํหนดค่า 

 [ ▲] & [ ▼] : เพ่ือเลือกรายการท่ีตอ้งการกาํหนด 

 [ENTER] : เพ่ือยนืยนัการตั้งค่า 

 [ESC] : เพ่ือออก และกลบัสู่เมนูหลกั 
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Output 

รายการ รายละเอียด 

เร่ิมทาํงาน (Running) สัญญาณมีผลเม่ือเร่ิมการทาํงาน 
หยดุ (Stopped) สัญญาณมีผลเม่ือหยดุการทาํงาน 
การไหลหยาบ 
(Coarse flow) 

มีผลเม่ือ นํ้าหนกัปัจจุบนั ≤ ค่าเป้าหมาย – ค่าการไหลหยาบ 

การไหลปานกลาง 
(Medium flow) 

มีผลเม่ือ นํ้าหนกัปัจจุบนั ≤ ค่าเป้าหมาย – ค่าการไหลปานกลาง 

การไหลละเอียด  
(Fine flow) 

มีผลเม่ือ นํ้าหนกัปัจจุบนั ≤ ค่าเป้าหมาย – ค่าการไหลละเอียด 

การรอผล 
(Result waiting) 

หลงัจากการป้อนสินค่าเสร็จ และก่อนการปล่อย หรือก่อน การเคาะถุง 

พร้อมแลว้ (Ready) มีผลเม่ือ การแสดงค่านํ้าหนกัสุดทา้ยคา้งไวเ้สร็จส้ิน(ดูขอ้ 4.3 – พารามิเตอร์ขั้นสูง – ขอ้ 10.) 
ปล่อย (Discharge) ควบคุมการปล่อยหลงัจากเร่ิม 
สูงกวา่/ตํ่ากวา่ 
(Over/Under) 

มีผลเม่ือ ค่านํ้าหนกัออกนอกขอบเขต (สูงกวา่/ตํ่ากวา่) 

การเตือน (Alarm) สัญญาณเตือนสาํหรับ สูงกวา่/ตํ่ากวา่, batch completed and so on 

เติมสินคา้  (FILL) 
ควบคุมการเติมสินคา้ : เม่ืออินพตุระดบัล่าง(สินคา้หมด)ไม่มีผล เอาตพ์ุตเติมสินคา้จะมีผล, เม่ืออินพตุ
ระดบับน(สินคา้เตม็)มีผล เอาตพ์ุตเติมสินคา้จะไม่มีผล(ดูหวัขอ้5.2) 

สินคา้หมด (EMPT) เม่ืออินพตุระดบัล่างไม่มีผล  
(- NZ -) มีผลเม่ือนํ้าหนกัปัจจุบนันอ้ยกวา่ค่าใกลศู้นย(์near-zero) 

ลอ๊คถุง (Bag lock) สัญญาณมีผลเพ่ือลอ๊คถุง และไม่มีผลเพ่ือปล่อยถุง 
เคาะถุง (Pat bag) ควบคุมการเคาะถุง 

การเขา้รหสั (Coding) มีผลเม่ือเอาตพ์ตุการเขา้รหสั 
Batch complete มีผลเม่ือเวลา batching ส้ินสุด 
Interlock output ใชเ้ฉพาะในโหมดถงัคู่ (dual hoppers mode), เช่ือมต่อกบั Interlock input ของหวัอ่านอ่ืน 

Input 

รายการ รายละเอียด 

เร่ิม (Start) สถานะเร่ิมการทาํงานเม่ือสัญญาณมีผล 
หยดุ (Stop) กลบัสู่สถานะหยดุการทาํงานหลงัจากการบรรจุ เม่ือสัญญาณมีผล  

สวติซ์ เร่ิม/หยดุ 
(Start/stop switch) 

สัญญาณมีผลเพ่ือเร่ิมการทาํงาน และเม่ือสัญญาณไม่มีผลจะหยดุการทาํงานหลงัจากการบรรจุเสร็จส้ิน
แลว้ (Level signal) 

หยดุฉุกเฉิน 
(Emergency stop) 

เขา้สู่สถานะหยดุการทาํงานเม่ือสัญญาณมีผล 

สวติซ์หยดุฉุกเฉิน สัญญาณมีผลเพ่ือเร่ิมการทาํงาน และเม่ือสัญญาณไม่มีผลจะหยดุการทาํงาน (Level signal) 
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(Start/E-stop switch) 
Discharge request มีผลหลงัจากเสร็จการรอผล 
ควบคุมกสนปล่อย 
(Manual discharge) 

สัญญาณมีผลหน่ึงคร้ังเพ่ือปล่อย เม่ือมีผลอีกคร้ังเพ่ือหยดุปล่อย 

ควบคุมไหลหยาบ
(Manual coarse flow) 

สัญญาณมีผลหน่ึงคร้ังเพ่ือเปิดการไหลหยาบ เม่ือมีผลอีกคร้ังเพ่ือปิดการไหลหยาบ 

ควบคุมไหลละเอียด
(Manual fine flow) 

สัญญาณมีผลหน่ึงคร้ังเพ่ือเปิดการไหลละเอียด เม่ือมีผลอีกคร้ังเพ่ือปิดการไหลละเอียด 

เร่ิมหน่ึงรอบ 
(Start single loop) 

ในสถานะหยดุการทาํงาน สัญญาณมีผลเพ่ือเร่ิมป้อนสินคา้ และหยดุการทาํงานเม่ือการแสดงค่านํ้าหนกั
สุดทา้ยคา้งไวเ้สร็จส้ิน (กด ESC หรือ อินพตุสัญญาณ หยดุ เพ่ือกลบัสู่สถานะหยดุการทาํงาน) 

สินคา้เตม็ 
(Supplement full) 

อินพตุระดบัสินคา้ เม่ือสินคา้ในถงัอยูใ่นระดบับน 

สินคา้ปานกลาง 
(Supplement OK) 

อินพตุระดบัสินคา้ เม่ือสินคา้ในถงัอยูใ่นระดบักลาง 

สินคา้หมด 
(Supplement Empt) 

อินพตุระดบัสินคา้ เม่ือสินคา้ในถงัอยูใ่นระดบัล่าง 

DISC gate closed การลอ๊คถุงเสร็จส้ินเม่ือมีผล 
ลอ๊คถุง 

(Bag locked) 
มีผลเม่ือลอ๊คถุง 

ลอ๊ค/ปล่อย ถุง(Bag 
lock/unlock request) 

เปล่ียนระหวา่ง ลอ๊คถุง และ ปล่อยถุง 

กลบัจุดศูนย ์
(Reset zero) 

กลบัจุดศูนยเ์ม่ือสัญญาณมีผล 

ยกเลิกการเตือน 
(Clear alarm) 

ยกเลิกการเตือนเม่ือสัญญาณมีผล 

เลือกสูตร 
(Select recipe) 

หมายเลขสูตรจะเพิ่มข้ึน 1 เม่ือสัญญาณมีผลหน่ึงคร้ัง (แต่ถา้สูตรเป้าหมายเป็น 0 จะขา้มไปสูตรถดัไป) 

Print total ACUM มีผลเม่ืออยูใ่นสถานะหยดุการทาํงาน 
Interlock input โหมด Interlock สาํหรับหวัอ่านสองหวัในระบบเดียวกนั 
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4.6.2. การทดสอบ IO (IO test) 

ผูใ้ชส้ามารถตรวจสอบการเช่ือมต่อระหวา่ง เอาตพ์ตุ / อินพุตและระบบการทาํงาน โดยการทดสอบ IO 

การทดสอบเอาตพ์ตุ : ในการเร่ิมตน้การทดสอบเอาตพ์ุตโดยการกดปุ่มตวัเลข การเช่ือมต่อกบัระบบอ่ืนจะมีผลถา้ไฟ

terminal เปิดอยู ่ แต่หากยงัไม่มีผลตอ้งตรวจสอบแหล่งจ่ายไฟ IO การเดินสายและอ่ืน ๆ 

การทดสอบอินพตุ : หากสญัญาณเขา้มีผล ไฟสีเขียวจะปรากฏ แต่หากอินเตอร์เฟสไม่ตอบสนองคุณตอ้งตรวจสอบ

แหล่งจ่ายไฟ IO การเดินสายและอ่ืน ๆ 
 

 
 

4.7. ภาพรวม (Total) 

ผูใ้ชส้ามารถตรวจสอบ สูตรค่าท่ีบนัทึกไว,้ การตั้งเวลาท่ีบนัทึกไว,้ การกลบัจุดศูนย,์ การพิมพ ์ฯลฯ ภายใตภ้าพรวม 

 [ ◄] & [ ►] : เลือกและตรวจสอบขอ้มูลสูตรอาหารของ 1-10,11-20 

 [ ▲] & [ ▼] : เลือกสูตรอาหารจากนั้นกด [ENTER] เพ่ือยนืยนั 

 [ ZERO1 ] : เพ่ือลบขอ้มูลปัจจุบนั 

 [ ZERO2] : เพ่ือลบขอ้มูลสูตรทั้งหมด 
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5. ฟังก์ช่ัน (Function) 

5.1. Batch 

Batch ใชเ้พ่ือเป็นตวัเตือนระยะเวลาการบรรจุ, ในระหวา่งการทาํงาน เม่ือส้ินสุดเวลา Batch ทั้งหมดแลว้ ตวัควบคุมจะเตือน 

และหยดุเพ่ือรอ, กด [ENTER] หรือ อินพตุ “ยกเลิกการเตือน” เพ่ือยกเลิกการเตือนและกลบัสู่สถานะหยดุการทาํงาน, ถา้ตั้งค่า

เป็น 0 จะไม่มีการเตือน 

การตั้งค่าฟังกช์ัน่ Batch จะตอ้งตั้ง Batch เป็นทางลดั เพ่ือเขา้สู่การตั้งค่า 

ช่วง Batch : 0 – 50000, ค่าเร่ิมตน้ : 0 (ไม่เตือน) 

5.2. การควบคุมระดับการเติม (Filling Level Controlling) 

ระดบัการเติมมี 3 ประเภท : สามระดบั(สินคา้เตม็, สินคา้ปานกลาง, สินคา้หมด); สองระดบั(สินคา้เตม็, สินคา้หมด); ระดบั

เดียว(ระดบัสินคา้) และไม่มีระดบัการเติม 

5.2.1. สามระดบั(Three levels) 

เม่ือ สินคา้เตม็, สินคา้ปานกลาง, สินคา้หมด การทาํงานของตวัควบคุมจะเป็นดงัน้ี 

เตม็ ปานกลาง หมด การทํางานของตัวควบคุม 

มผีล มผีล มผีล ถงับรรจุสินคา้เตม็ 
ไม่มีผล มผีล มผีล ถงับรรจุสินคา้ไม่เตม็ 

ไม่มีผล ไม่มีผล มผีล 
ถงับรรจุสินคา้ไม่เตม็ แต่สินคา้ยงัไม่เพียงพอและจะหมดเร็วๆน้ี หวัอ่านจะส่งเอาตพ์ตุ 
“เติมสินคา้” จนระดบัสินคา้เตม็ มีผลจึงจะหยดุ 

ไม่มีผล ไม่มีผล ไม่มีผล ถงับรรจุสินคา้หมด หวัอ่านจะหยดุการป้อนสินคา้เขา้ระบบ จนระดบัสินคา้หมดมีผล 

สามารถเติมสินคา้ไดโ้ดยไม่ตอ้งหยดุการทาํงานดงันั้นเม่ือเทียบกบัสองระดบัจึงประหยดัเวลามากกวา่ 

5.2.2. สองระดบั(Dual levels) 

สองระดบั(สินคา้เตม็, สินคา้หมด) : เม่ืออินพุตทั้งสองระดบัไม่มีผล เอาตพ์ุต “เติมสินคา้” จะมีผล; เม่ืออินพตุ “สินคา้

เตม็” มีผล เอาตพ์ตุ “เติมสินคา้” จะไม่มีผล; การป้อนสินคา้เขา้ระบบจะยงัไม่เร่ิมจนกวา่อินพุต “สินคา้หมด” จะมีผล 

5.2.3. ระดบัเดียว(Signal level) 

ระดบัเดียว(สินคา้หมด) : หวัอ่านจะไม่สามารถควบคุมการเติมสินคา้ได ้การป้อนสินคา้เขา้ระบบจะยงัไม่เร่ิมจนกวา่

อินพตุ “สินคา้หมด” จะมีผล 
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6. โครงสร้างการบรรจุอัตโนมัต ิ(Automatic Bagging) 

มี 3 โหมดการบรรจุ : โหมดถงัคู่, โหมดมีถงัชัง่ และ โหมดไม่มีถงัชัง่ โครงสร่าง และโหมด สามารถเลือกไดใ้น 

พารามิเตอร์การทาํงาน 

6.1. โหมดมีถังช่ัง (With Hopper  Mode Packaging) 

แผนภาพการเช่ือมต่อหวัอ่านกบักระบวนการบรรจุ : 
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ลําดับการทํางาน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Medium filling 

COMP.inhibit timer (Me-F) 

Fine filling 

COMP.inhibit timer (Fi-F) 

Result waiting 

เม่ือ นํ้าหนกัปัจจุบนั≥ค่าเป้าหมาย-ค่าการไหลปานกลาง 

และจะเขา้สู่การไหลละเอียด 

เม่ือ นํ้าหนกัปัจจุบนั≥ค่าเป้าหมาย-ค่าการไหลละเอียด 

และจะเขา้สู่การรอผล 

Over / under 

Discharge delay timer 

Free fall correction 

เม่ือเสถียร หรือครบเวลาหน่วง จะเขา้สู่ สูงกวา่/ตํ่ากวา่ หรือ 

แกไ้ขค่าไหลละเอียด 

เม่ือเสถียร หรือครบเวลาหน่วง จะเขา้

สู่ สูงกวา่/ตํ่ากวา่ หรือ แกไ้ขค่าไหล

Under limit comparison 

Discharge 

Coarse filling 

Filling start delay 

COMP.inhibit timer (Co-F) 

การไหลหยาบจะเร่ิมตน้หลงัจาก หน่วงเวลาการเติม 

เม่ือ นํ้าหนกัปัจจุบนั≥ค่าเป้าหมาย-ค่าการไหลหยาบ 

และจะเขา้สู่การไหลปานกลาง 

Start 
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6.2. โหมดไม่มีถังช่ัง(Without Hopper  Mode Packaging) 

 

 
 

สาํหรับโหมดไม่มีถงัชัง่นํ้าหนกัโหลดเซลลจ์ะถูกติดตั้งกบัชุดรวบรวมสินคา้ ส่ิงท่ีแตกต่างจากโหมดมีถงัชัง่ หลกัๆคือจะ

เร่ิมป้อนสินคา้เขา้ระบบหลงัจากเสร็จส้ิน การลอ๊คถุง 
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6.3. โหมดหัวอ่านคู่ (Dual Hoppers Inter lock Mode Packaging) 

ผูใ้ชส้ามารถใช ้หวัอ่านสองหวัในการบรรจุ ท่ีโหมด Interlock : Scale A interlock และ Scale B interlock. สองถงัชัง่, 

เช่ือมต่อกนัดงัน้ี 

 
 

สาํหรับโหมด Interlock ท่ีมีสองถงั ผูใ้ชจ้าํเป็นตอ้งตั้งค่าเป้าหมายของ เคร่ืองชัง่ A และเคร่ืองชัง่ B รวมถึงการไหลหยาบ, 

ไหลปานกลาง, ไหลละเอียดและอ่ืน ๆ จากนั้นหวัอ่านจะควบคุมกระบวนการทั้งหมดแยกกนั เช่นความเร็วในการบรรจุการการ

ปล่อย และการปล่อยถุง  

 ลอ๊คถุง 

แบบมีถงั: ถา้สัญญาณ”ลอ๊คถุง” มีผล จะเร่ิมปล่อยหลงัจากหน่วงเวลาลอ๊คถุง สเกล A และสเกล B ซ่ึงจะคา้งค่า

นํ้าหนกัสุดทา้ยก่อน จากนั้นจะปล่อย หากมีหวัอ่านไหนกาํลงัปล่อย อีกหวัอ่านหน่ึงจะตอ้งรอจนกวา่สัญญาณ”ลอ๊

คถุง”จะมีผลในคร้ังต่อไปสาํหรับการเร่ิมปล่อย 

แบบไม่มีถงั: เม่ือสัญญาณ”ลอ๊คถุง” มีผล จะลอ๊คถุงหลงัจากท่ีหน่วงเวลาลอ๊คถุง จากนั้นเร่ิมหน่วงเวลาการเติม  

หลงัจากนั้นเม่ือนํ้าหนกัเสถียร เปล่ียนสถานะนํ้าหนกัรวม เป็นนํ้าหนกัสุทธิ สาํหรับการป้อนสินคา้เขา้ระบบ 

 ปล่อยถุง 

แบบมีถงั: หลงัจากค่านํ้าหนกัตํ่ากวา่ค่าใกลศู้นย ์และการหน่วงเวลาปล่อยจะเร่ิมข้ึน หวัอ่านจะปิดการปล่อยและ

ปล่อยถุงหลงัจากหน่วงเวลาปล่อย 

แบบไม่มีถงั: หลงัจากเวลารอผล ภายในหน่วงเวลาปล่อยถุง จะปล่อยถุงโดยอตัโนมติั 
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7. ขนาด (Dimension) 

ดา้นหนา้ 

 
 

ดา้นขา้ง 

 
 

ดา้นล่าง 
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8. Attachment (MODBUS address) 

PLC 
Address 

Protocol 
Address Meaning Illumination 

The following contents are for only read register（Function code is 0x03） 

Only Read Parameters 
 

40001 
 

00000 
 

Present status 1 
byte illumination 

.0 Remain 

.1~14 Remain 

.15 Locked status：1 Locked 

 

40002 

 

00001 

 

Present status 2 
.0 Instable weight: 0 ；stable: 1 

.1 Non-zero: 0 ；zero: 1 

 
.2 

Present symbol showed: +/- 
+: 0 ；-: 1 

.3 Weight over limit 

.4 Weight under limit 

.5 Load cell over limit 

.6 Load cell under limit 

.7 Stable mV：1     unstable：0 

.8~15 Reserved 

40003 00002  
Present weight 

4bit bytes, showing weight. Note: When 
indicator shows“OFL”, weight value returns 
0xFFFFFFFF. 40004 00003 

40005 00004  
Total weight 4bit  bytes,  non  symbol,  mean  accumulated 

weight. 40006 00005 

40007 00006 Accumulated 
nos. 

 
4bit bytes, non symbol, mean accumulated nos. 

40008 00007 

40009 00008  
Over nos. 

 
Accumulated over nos., range: 0~9999. 

40010 00009 

40011 00010  
Under nos. 

 
Accumulated under nos., range: 0~9999. 

40012 00011 

40013 00012 
 

Coarse flow time 
of last bag 

 
4bit bytes, unit: ms. 

The  data 
of      last 
bag   will  
update 
after next 
bagging 

40014 00013 

40015 00014  

Medium flow 
time of last bag 

 
4bit bytes, unit: ms. 

40016 00015 
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40017 00016 
 

Fine flow time of 
last bag 

 
4bit bytes, unit: ms. 

finished. 

40018 00017 

40019 00018 
 

Result waiting 
time of last bag 

 
4bit bytes, unit: ms. 

40020 00019 

40021 00020  

Weight of last 
bag 

 
4bit bytes, with symbol. 

40022 00021 

40023 00022 
 

Packing time of 
last bag 

 
4bit bytes, unit: ms. 

40024 00023 

40025 00024 Left batch nos. Left batch nos. 

40026 00025 Bagging speed Update every 30s. 

40027 

…… 

40041 

00026 

…… 

00040 

 

Reserved 

 

 

40042 

 

0041 

 

Run status 
byte illumination 

.0 Run: 1,Stop: 0 

.1 Before filling:1 

.2 Coarse filling:1 

.3 Medium filling:1 

.4 Fine filling:1 

.5 Result waiting:1 

.6 Over/under pause:1 

.7 Overlimit:1 

.8 Underlimit:1 

.9 Underlimit compensation:1 

.10 Ready：1 

.11 Discharge:1 

.12 Near zero:1 

.13 Bag locked 

.14 Pat bag 

.15 Waiting scale B unlock 

 
40043 

 
0042 

 
Condition status 

.0 Gross weight:0 ；net weight:1 

.1 Finished: 1 
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.2 Batch completed:1 

.3 Filling supplement:1 

.4 Supplement empty:1 

.5 Supplement full:1 

.6 Supplement ok:1 

.7 Supplement empty:1 

.8 DISC gate closed:1 

.9 Discharge:1 

.10 Coding:1 

.11~15 Reserved 

 
40044 

 
00043 

 

Alarm 
(Manual remove)

1- Non alarm 
2- Batch completed 
2- Stop when overlimit/underlimit 

 
40045 

 
00044 

 

Calibration alarm 
(Auto clear in 3s)

1- Non alarm 
2- Full scale value (Smaller) 2-   Full 
scale value (Bigger) 
3-   Zero voltage value (Higher) 
4-   Zero voltage value (Lower) 
5-   Zero calibration is instable 
6-   Over gain voltage 
7- Gain voltage is smaller 
8- Indicator platform is unstable 9-   Wrong 
weight value inputted 10- Low accuracy after 
calibration 11- Zero point over limit 
12- Unstable when zero operation 
13- Zero operation when running 
14- Target is zero when running 
15- Timeout when running 

40046 00045  
Remain 

 
…… …… 

40093 00092 

40094 00093 AD sample rate AD sample speed 

40095 00094 
 

Version 
 

4bit  bytes,  without  symbol.  If  10,000  turn 
decimal, then it is 01.00.00. 

40096 00095 

40097 00096  
Compile date 4bit bytes, without symbol. If decimal value is 

150611, then it is 11th, June, 2015. 40098 00097 

40099 00098  
Compile time 

 

4bit bytes, without symbol. If decimal value is 
150611, then it is 15:06:11. 40100 00099 
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The below is can read and write. 
(The function code of write single register is 0x06, for multi-register is 0x10, for read 

register is 0x03.) 

Basic Parameters 

40101 00100 Power-up zero 
switch 

Initial value: Off. Range: 0-1. (0: OFF; 1: 
ON) 

40102 00101 Zero track range Initial value: 0. Range: 0-9. Unit: d. 

40103 00102 Zero track time Initial value: 2.0. Range: 0.1-99.9s. (Unit: 
0.1s) 

40104 00103 Stable range Initial value: 2. Unit: d 

40105 00104 Stable timer Initial value: 0.3s. Range: 0.1-9.9s 

40106 00105 Zero range Initial value: 50. Range: 1-99. Unit: % 

40107 00106 Filter Initial value: 7. Range: 0-9. 

40108 00107 Advance Filter 
ON/OFF Initial value: 1. Range: 0-1 (0: OFF; 1: ON) 

40109 00108 AD conversion 
rate 

Initial value: 2, 0: 120times/s, 1: 240times/s, 2: 
480times/s, 3: 960times/s. 

40110 00109  
Reserved 

 
…… …… 

40120 00119 

Calibration Parameters 

40121 00120 
Unit Initial value: 1, 0-g 1-kg 2-t 3:lb 

40122 

 
00121 

Decimal Initial  value:  3bits.  0-0bit;  1-1bit;  2-2bits; 3-
3bits; 4-4bits. 

40123 

 
00122 

Loadcell sensitivity Initial value: 2 mV/V; 1：1mV/V；2：2mV/V 
3：3mV/V 

40124 00123 
Resolution Initial value: 0. 0:0.001；1:0.002；2:0.005； 

3:0.010；4:0.020；5:0.050 

40125 00124 Full scale Initial  value:  10,000.  Range:  Full  scale   ≤ 

Decimal*100000 ≤999999. 40126 00125 

40127 00126 

C
alibration w

ith w
eight 

Zero 
calibration 
with weight

When write in 1, the present weight will be zero, 
only allowed to write when scale is stable. When 
read, it will return present millivolt value at zero 
calibration. 40128 00127 

40129 00128 Gain 
calibration 
with weight 

Input weight value (≤Full scale) 

When  read,  it  will  be  the  zero  millivolt  of 
loadcell. 40130 00129 
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40131 00130 

C
alibration w

ithout w
eight 

Zero point 
calibration 

without 
weight 

Input zero millivolt. 
Range:    when    loadcell    is    2Mv/v,    it    is 
0.020-8.000mV, bridge voltage is 5V. 

When  read,  it  will  be  the  zero  millivolt  of 
40132 00131 

40133 00132 Gain 
calibration 

without 
weight(mil 

li l

Range: 2mV/V (loadcell) ＜ millivolt ≤ 
10.000mV-zero millivolt. When write in, 
indicator will store. When read, it will be zero 
millivolt of loadcell. 

40134 00133 

40135 00134 Gain weight 
calibration 

without 
weight 

Write in gain weight value( ≤full scale). Must 
write in gain millivolt first, which proceed gain 
calibration by both weight value and millivolt 
value when write the register. 

40136 00135 

40137 

 …… 
40160 

00136 

…… 
00159 

Reserved 

 

Mode Parameter(Structure) 

40161 00160 Weigher structure Initial value: 0.0: with weighing hopper. 1: 
without weighing hopper. 

40162 00161 Indicator working 
mode 

Initial value: 0.0: single hopper. 1: A scale 
interlocked. 2: B 

  ON/OFF scale interlocked. 

40163 00162 Filling mode Initial value: 0. 
0: single filling. 1: combination filling 

 
40164 

 
00163 

Double 

indicators 

without hoppers 

synchro unlock 

ON/OFF 

 
Initial value: 0. 
0: asynchro unlock. 1: synchro unlock mode. 2: 
synchro unlock fast mode 

40165 00164 Conveyor     start 
delay timer t13 Initial value: 0s. Range: 0-99.9s. 

40166 00165 Conveyor 
running timer t14 Initial value: 0s. Range: 0-99.9s. 

 
40167 

 
00166 Next lock bag 

delay timer 
filling ON t15 

Initial value: 0 
When scale A is at the front of conveyor and 
scale B is behind, meanwhile synchro unlock is 
OFF, t15 will start. 

40168 
…… 

40200 

00167 
…… 
00199 

 
Reserved 

 

  



M04  Ver.DGS-M04-01 
หนา้ 35 จาก 46 

 

Indicator Parameters 

Recipe Parameter 

40201 00200  
Target 

 

Weight value: ≤ full scale value 
40202 00201 

40203 00202 
 

Coarse flow 
remains 40204 00203 

40205 00204 
 

Medium flow 
Remains 40206 00205 

40207 00206  
Free fall 

40208 00207 

40209 00208  
Over limit value 

40210 00209 

40211 00210  
Under limit value 

40212 00211 

40213 00212 
Near zero band 

40214 00213 

40215 00214  
Start-up weight 

40216 00215 

40217 00216 Next filling delay 
timer t1 Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

 
40218 

 
00217 

Coarse flow 
forbidden 
comparing time 
t2 

 
Initial value: 0.9s. Range: 0.0-99.9s. 

 
40219 

 
00218 

Medium flow 
forbidden 
comparing time 
t3 

 
Initial value: 0.9s. Range: 0.0-99.9s. 

 
40220 

 
00219 

Fine flow 
forbidden 
comparing time 
t4 

 
Initial value: 0.9s. Range: 0.0-99.9s. 

40221 00220 Over /Under 
alarm timer t5 Initial value: 1.0s. Range: 0.0-99.9s. 

40222 00221 Result waiting 
timer t6 Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s 

40223 00222 Discharge 
holding timer t7 Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 
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40224 00223 Bag locked delay 
timer t8 Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

40225 00224 Bag unlocked 
delay timer t9 Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

40226 00225 Jogging feeding 
output ON/OFF Initial value: 0. Range: 0-1 (0: OFF; 1: ON) 

 
40227 

 
00226 

Jogging feeding 
output valid time 
ta 

 
Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

 
40228 

 
00227 

Jogging feeding 
output invalid 
time tb 

 
Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

40229 00228 Compensation 
times Range: 0-9. Initial value: 0. (0 means OFF) 

40230 00229 Compensation 
valid time tc Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

40231 00230 Compensation Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

  invalid time td  

40232 00231 Auto free fall 
correction times Initial value: 0. Range: 00-99 (0 means OFF) 

40233 00232 Correction 
effective range Range: 2.0. Range: 0.0-9.9. Unit: %. 

 
40234 

 
00233 

 
Correction 
percentage 

Initial value: 2, 0--100% correction. 1-7-5% 
correction. 2--50% correction。 3--25% 
correction。 

 
40235 

 
00234 

 
Patting mode 

Initial value: 0. 
0: disable pat 
1: only pat when filling 2: 
only pat after waiting 3: 
pat all time 

40236 00235 Patting times 
(filling) Initial value: 0. Range: 00-99. 

40237 00236 Patting 
times(waiting) Initial value: 4. Range: 00-99. 

 

40238 
 

00237 Pat start delay 
time 

 

Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

40239 00238 Pat valid time Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 
Output valid time when patting. 

40240 00239 Pat invalid time Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 
Output invalid time when patting. 

40241 00240 Extra ON timer Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

 
40242 

 
00241 

Continues filling 
times (single 
combination 
times) 

Initial value: 1. Range: 00-99. 
Discharge times of bag unlocked when in with 
hopper mode. Completing filling, will discharge 
directly when it is 0. 
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40243 

...... 

40300 

40242 

...... 

40299 

 

Reserved 

 

Advanced Parameters 

40301 00300 Recipe ID Range: 1-20. 

40302 00301 Filling process 
filter Initial value: 4. Range: 1-9. 

40303 00302 Discharge 
process filter Initial value: 3. Range: 1-9. 

40304 00303 Waiting process 
filter Initial value: 5. Range: 1-9. 

40305 00304 Batch Initial value: 0. Range: 1-9. 

40306 00305 Waiting mode Initial value: 1 (range: 0,1) 
0: by stable status. 1: by delay timer. 

 
40307 

 
00306 Auto zero 

interval nos. 

Initial value: 0. Range: 0-99. Zero operation 
after completing bagging. Not able to zero 
when set 0. 

40308 00307 Running stable 
timeout Initial value: 0.0s. Range: 0.0-99.9s. 

40309 00308 OVER/UNDER 
ON/OFF Initial value: 0. 1: ON. 0: OFF. 

40310 00309 OVER/UNDER 
pause Initial value: 0. 1: ON. 0: OFF. 

40311 00310 Manual discharge 
add to total Initial value: 0. 1: ON. 0: OFF. 

40312 00311 Final weight 
holding Initial value: 0. 1: ON. 0: OFF. 

40313 00312 Coding device 
ON/OFF Initial value: 0. 1: ON. 0: OFF. 

40314 00313 Coding start 
delay timer TP1 Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

40315 00314 Coding duration 
timer TP2 Initial value: 0.5s. Range: 0.0-99.9s. 

 
40316 

 
00315 

 
Not allowed fill 
or discharge 
when coding 

Initial value：OFF（0） 

ON ： not allowed to fill or discharge when 

coding. 

OFF：turn off. 

 
40317 

 
00316 

 
Gross and net 
option in 
non-hopper mode 

Initial value: 1. (Net weight) 
0: Non-hopper gross weight mode. (Filling 
after bag locked) 
1: Non-hopper net weight mode. (Filling 
after stable, then begin to fill.) 

40318 00317 Discharge mode Default  value:  0.  0:  discharge  directly.  1: 
allow discharge. 
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40319 

…… 

40400 

00318 

…… 

00399 

 

Reserved 

 

Recipe Target Value Parameters 

40501 00500 Recipe1 target Initial value: 0. 

40502 00501 value  

40503 00502 
 

Recipe2 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40504 00503 

40505 00504 
 

Recipe3 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40506 00505 

40507 00506 
 

Recipe4 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40508 00507 

40509 00508 
 

Recipe5 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40510 00509 

40511 00510 
 

Recipe6 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40512 00511 

40513 00512 
 

Recipe7 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40514 00513 

40515 00514 
 

Recipe8 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40516 00515 

40517 00516 
 

Recipe9 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40518 00517 

40519 00518 
 

Recipe10 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40520 00519 

40521 00520 
 

Recipe11 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40522 00521 

40523 00522 
 

Recipe12 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40524 00523 

40525 00524 
 

Recipe13 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40526 00525 

40527 00526 
 

Recipe14 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40528 00527 
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40529 00528 Recipe15 target Initial value: 0. 

40530 00529 value  

40531 00530 
 

Recipe16 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40532 00531 

40533 00532 
 

Recipe17 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40534 00533 

40535 00534 
 

Recipe18 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40536 00535 

40537 00536 
 

Recipe19 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40538 00537 

40539 00538 
 

Recipe20 target 
value 

 
Initial value: 0. 

40540 00539 

40541 
…… 

40600 

00540 
…… 
00599 

 
Reserved 

 

Total Recipes 

40601 00600 
 

Recipe1 total 
weight 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 

when write 0 in. 40602 00601 

40603 00602 
 

Recipe1 total 
PCS. 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 

when write 0 in. 40604 00603 

40605 00604 
 

Recipe2 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40606 00605 

40607 00606 
 

Recipe2 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40608 00607 

40609 00608 
 

Recipe3 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40610 00609 

40611 00610 
 

Recipe3 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40612 00611 

40613 00612 
 

Recipe4 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40614 00613 

40615 00614 
 

Recipe4 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40616 00615 

40617 00616 
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40618 00617 Recipe5 total 
weight

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in.

40619 00618 
 

Recipe5 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40620 00619 

40621 00620 
 

Recipe6 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40622 00621 

40623 00622 
 

Recipe6 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40624 00623 

40625 00624 
 

Recipe7 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40626 00625 

40627 00626 
 

Recipe7 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40628 00627 

40629 00628 
 

Recipe8 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40630 00629 

40631 00630 
 

Recipe8 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40632 00631 

40633 00632 
 

Recipe9 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40634 00633 

40635 00634 
 

Recipe9 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40636 00635 

40637 00636 
 

Recipe10 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40638 00637 

40639 00638 
 

Recipe10 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40640 00639 

40641 00640 
 

Recipe11 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40642 00641 

40643 00642 
 

Recipe11 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40644 00643 

40645 00644 
 

Recipe12 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40646 00645 

40647 00646 
 

Recipe12 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40648 00647 
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40649 00648 
 

Recipe13 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40650 00649 

40651 00650 
 

Recipe13 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40652 00651 

40653 00652 
 

Recipe14 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40654 00653 

40655 00654 
 

Recipe14 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40656 00655 

40657 00656 
 

Recipe15 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40658 00657 

40659 00658 
 

Recipe15 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40660 00659 

40661 00660 
 

Recipe16 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40662 00661 

40663 00662 
 

Recipe16 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40664 00663 

40665 00664 
 

Recipe17 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40666 00665 

40667 00666 
 

Recipe17 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40668 00667 

40669 00668 
 

Recipe18 total 
weight 

 

Total PCS. and weight will be cleared when 
write 0 in. 40670 00669 

40671 00670 
 

Recipe18 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40672 00671 

40673 00672 
 

Recipe19 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40674 00673 

40675 00674 
 

Recipe19 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40673 00675 

40677 00676 
 

Recipe20 total 
weight 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40678 00677 
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40679 00678 
 

Recipe20 total 
PCS. 

 

Recipe total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40680 00679 

40681 00680 
 

User0 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40682 00681 

40683 00682  
User0 total PCS. 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40684 00683 

40685 00684 
 

User1 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40686 00685 

40687 00686  
User1 total PCS. 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40688 00687 

40689 00688 
 

User2 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40690 00689 

40691 00690  
User2 total PCS. 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40692 00691 

40693 00692 
 

User3 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40694 00693 

40695 00694  
User3 total PCS. 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40696 00695 

40697 00696 
 

User4 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40698 00697 

40699 00698  
User4 total PCS. 

 
User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40700 00699 

40701 00700 
 

User5 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40702 00701 

40703 00702 
 

User5 total PCS. 

 
User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 

40704 00703 

40705 00704 
 

User6 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40706 00705 

40707 00706  
User6 total PCS. 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40708 00707 
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40709 00708 
 

User7 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40710 00709 

40711 00710  
User7 total PCS. 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40712 00711 

40713 00712 
 

User8 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40714 00713 

40715 00714  
User8 total PCS. 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40716 00715 

40717 00716 
 

User9 total 
weight 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40718 00717 

40719 00718  
User9 total PCS. 

 

User total PCS. and weight will be cleared 
when write 0 in. 40720 00719 

I/O Function Parameter 

40801 00800 IN1 0： Non 1
： Start 2： 
Stop 
3： Emergency stop 
4： Zero 

40802 00801 IN2 

40803 00802 IN3 

40804 00803 IN4 

40805 00804 IN5 5： Clear alarm 
6： Change recipe 7： 
Discharge request 8： 
DISC gate closed 9： 
Supplement full 10：
Supplement OK 
11：Supplement empty 12
：Interlock input 13：
Manual discharge 14：
Manual coarse flow 15：
Manual fine flow 16：Start 
single loop 
17 ： Bag lock/unlock request 18
：Bag locked 19：Start/Stop 
switch 20：Start/E-Stop switch 
21：Print all total 

40806 00805 IN6 

40807 00806 IN7 

 
40808 

 
00807 

 
IN8 

40809 00808 OUT1 0： Non 
1： Running 
2： Stopped 

3： Coarse flow 4： 

40810 00809 OUT2 

40811 00810 OUT3 
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40812 00811 OUT4 Medium flow 5： 

Fine flow 
6： Result waiting 
7： Ready 
8： Discharge 
9： OVER/UNDER 
10：Alarm 
11：Filling supplement 12
：Supplement empty 13：
(-NZ-) 
14：Batch complete 15
：Coding 16：Interlock 
output 17：Bag lock 18
：Pat bag 

40813 00812 OUT5 

40814 00813 OUT6 

40815 00814 OUT7 

40816 00815 OUT8 

40817 00816 OUT9 

40818 00817 OUT10 

40819 00818 OUT11 

40820 00819 OUT12 

 
40821 

 
00820 

 
Output test 

Note: Write: Only allow to write in when switch 

on. Accordingly match with OUT1 to 

OUT12.“1” is effective output and “0” is 

ineffective. 

Read: Exit. 

40822 00821 Input test Write: Not allowed to write in. 
Read: Accordingly match with IN 1 to 

IN 8 . “1” is effective output and “0” is 

ineffective. (When switch is ON) 

40823 
…… 

40900 

00822 
…… 
00899 

 
Reserved 

 

Bits Only Read (Function code: 0x01) 

00001 00000 OFF：Stop； ON：Running 

00002 00001 OFF：Unstable； ON：Stable 

00003 00002 OFF：Normal； ON：Over 

00004 00003 OFF：Positive； ON：Negative （symbol of present weight） 

00005 00004 OFF：Unstable； ON：Running（zero status） 

00006 
…. 

00016 

00005 
…… 
00015 

 
0FF: Unstable   ON: Stable 

Bits allowed Read and Write (Function code of read: 0x01. Write: 0x05) 

00017 00016 Power-Up zero ON/OFF // Writing is 
invalid when running. 

 
Effective when write in ON 
and ineffective when write in 
OFF. It will show ON/OFF 
status when ready. 

00018 00017 Over/Under ON/OFF // Writing is 
invalid when running. 

00019 00018 Over/under pause// Writing is invalid 
when running. 
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00020 00019 Jog flow output ON/OFF 

00021 00020 Auto print// Writing is invalid when 
running. 

00022 
…. 

00032 

00021 
…… 
00031 

 
Reserved 

00033 00032 All reset  

Effective when write in ON 
and ineffective when write in 
OFF. If read OFF, writing in 

only valid when stop. 

00034 00033 Calibration parameter reset 

00035 00034 Basic parameter reset 

00036 00035 Recipe parameter reset 

00037 00036 I/O function reset 

00038 00037 Advanced parameter reset 

00039 00038 Optimal parameter back-up 

00040 00039 Optimal parameter reset 

00041 
…… 

00045 

00040 
…… 
00044 

 
Reserved 

00046 00045 Start  
Impulse input. Effective 
when write in ON and 

ineffective when write in 
OFF. OFF when read. 

00047 00046 Stop 

00048 00047 Emergency stop 

00049 00048 Zero Ineffective when 
write in running. 

00050 00049 Clear alarm 

00051 00050 Manual discharge  
Ineffective when 
write in running. 00052 00051 Manual fine flow 

00053 00052 Manual coarse 
flow 

00054 00053 Single running 
(manual filling) 

00055 00054 Clear all total 
recipes 

00056 00055 Clear present total 
recipes 

00057 00056 Gross / Net weight change ON: Net weight; OFF: 
Gross weight. 

00058 00057 Bag lock / unlocked request  

00059 00058 Clear all user total  

00060 00059 Clear present user total  

00061 
…… 

00080 

00060 
…… 
00079 

 
Reserved 
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00081 00080 I/O test ON/OFF: Enter I/O test when writing in ON and exit when 
write in OFF. Not allow to write in when running. 

00082 00081 It will read ON when IN1 is effective, 
if ineffective, and then read OFF. 

 

Ineffective when writing in. 

00083 00082 It will read ON when IN2 is effective, 
if ineffective, and then read OFF. 

00084 00083 It will read ON when IN3 is effective, 
if ineffective, and then read OFF. 

00085 00084 It will read ON when IN4 is effective, 
if ineffective, and then read OFF. 

00086 00085 It will read ON when IN5 is effective, 
if ineffective, and then read OFF. 

 

00087 00086 It will read ON when IN6 is effective, 
if ineffective, and then read OFF. 

 

00088 00087 It will read ON when IN7 is effective, 
if ineffective, and then read OFF. 

00089 00088 It will read ON when IN8 is effective, 
if ineffective, and then read OFF. 

00090 00089 OUT1 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00091 00090 OUT2 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00092 00091 OUT3 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00093 00092 OUT4 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00094 00093 OUT5 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00095 00094 OUT6 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00096 00095 OUT7 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00097 00096 OUT8 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00098 00097 OUT9 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00099 00098 OUT10 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00100 00099 OUT11 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

00101 00100 OUT12 is effective when write in ON, and it is ineffective when 
write in OFF. 

 
 

； 

 


