


ระบบ / วัสดุ / ภาษา Digital / สแตนเลส / อังกฤษ 
ชั้นความเที่ยง (Class) III 

หนาจอ 7 Bits , LED สีเขียว 0.8 นิ้ว 
ขนาดตัวเคร่ือง ( มม.) / น้ำหนักตัวเคร่ือง (กก.) 320 ×130 ×230 มม. / 3.6 กก. 

จำนวนข้ันหมายมาตรารับรองสูงสูด (Nind) 10000 
คาแรงดันไฟฟากระตุนที่สงไปยังสวนสงผานน้ำหนัก 

(Uexc) 
5 V 

คาแรงดันไฟฟาต่ำสุดที่รับเขามาจากสวนสงผาน
น้ำหนัก (Umin) 

1 mV 

คาแรงดันสัญญาณไฟฟาต่ำสุดที่รับเขามาจากสวน
สงผานน้ำหนัก ตอคาขั้นหมายมาตรารับรอง 

(Δumin)
1 uV 

คาความตานทานต่ำสุด/สูงสุด ของโหลดเซลล 
(RLmin/RLmax) 

 (30 Ω ถึง 1000 Ω) 

ขอบเขตอุณหภมูิการใชงาน (Tmin/Tmax) -10˚C ถึง +40˚C 
จำนวนสายสัญญาณของสวนสงผานน้ำหนัก 4/6 เสน 
อัตราสูงสุดระหวางความยาวตอพ้ืนที่หนาตัด 

(L/A)max 
150 m/mm2 

การเชื่อมตอโหลดเซลล RS485 (ยาวสูงสุด 30 ม. / 12 โหลดเซลล) 
Transmission Baud Rate 9600,19200 bps 
Loadcell Power supply DC 12V / 750mA 
จำนวนโหลดเซลลที่เชื่อมตอ 1-16 ตัว 

RS 232 1 ชอง (Baud Rate 600 - 19200) 
รูปแบบการสงคา (โปรแกรม-จอแสดงน้ำหนัก) Tiger , AND , Toledo 

กระแสไฟฟา AC 110-220V , 50Hz 
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